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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Dynamika maszyn 1010202321010212964
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i Budowa Maszyn ogélnoakademicki 1/2

Sciezka obieralnosci/specjalno$é Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Systemy MES w mechanice (SMM) polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: 1  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
inny ogélnouczelniany
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Marian W. Dobry

email: Marian.Dobry@put.poznan.pl
tel. 61 665 2347

Budowy Maszyn i Zarzgdzania

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Podstawowa z: matematyki, mechaniki, wytrzymatosci materiatéw, drgan i akustyki, informatyki

1 Wiedza: (MATLAB/Simulink), inzynierii mechaniczne;.
. .. Logicznego myslenia, korzystania z wiedzy zdobytej z réznych zrédet.
2 Umiejetnosci:
3 Kompetencje | Rozumie potrzeby uczenia sie i pozyskiwania nowej wiedzy.
spoteczne

Cel przedmiotu:
Analiza i synteza dynamiczna systeméw mechanicznych o wielu stopniach swobody.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma wiedze z zakresu matematyki - [K_WO01]

2. Ma wiedze z zakresu mechaniki analitycznej - [K_W02]

3. Ma wiedze z zakresu wytrzymatosci materiatéw - [K_WO04]
4. Ma wiedze z zakresu podstaw konstrukcji maszyn - [K_WO08]
5. Ma wiedze z zakresu dynamiki maszyn - [K_WO06]

Umiejetnosci:

1. Potrafi zdefiniowa¢ podstawowe pojecia z zakresu dynamiki maszyn. - [K_UO01, K_U08]
2. Umie modelowa¢ dynamicznie maszyny. - [K_U10]
3. Potrafi przeprowadzi¢ dynamiczng analize naprezen w elementach systemu mechanicznego . - [K_U07, K U12, K U13]

Kompetencje spoteczne:

1. Aktywna postawa w rozwigzywaniu zagadnien dynamiki maszyn. - [K_KO01]

2. Dbatos¢ o dopuszczalne wartosci obcigzehn dynamicznych konstrukcji maszyn, urzadzen i zwigzanej z tymi zagadnieniami
wytrzymatosci zmeczeniowej. - [K_K02]

3. Wrazliwos¢ na szkodliwosé nadmiernych obcigzen dynamicznych elementéw maszyn i cztowieka na stanowiskach pracy. -
[K_KO04]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad:

Egzamin pisemny sktadajacy sie z trzech zadan: a) modelowania dynamicznego systemu mechanicznego, b) dwéch pytan
teoretycznych z zakresu tematyki przedmiotu.

Zdany egzamin wymaga: rozwigzania zadania oraz poprawnej odpowiedzi, na co najmniej
jedno pytanie z teorii dynamiki maszyn.

Laboratorium - éwiczenia:

Ustne i pisemne odpowiedzi na zadane pytania, ocenianie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych. Warunkiem zaliczenia
laboratorium sg pozytywne oceny z wszystkich ¢wiczen.

Tresci programowe

Wyktady:

1. Wprowadzenie ? dynamika analityczna ? stopnie swobody ? generalne réwnania dynamiki,

2. Poziomy strukturalnej analizy dynamicznej systemoéw mechanicznych

3. Charakterystyki dynamiczne liniowych i nieliniowych cztonéw napedowych, podsystemow
i elementow systemow mechanicznych

4. Analiza i synteza podsysteméw mechanicznych, symulacja cyfrowa dynamiki systemow
mechanicznych liniowych i nieliniowych z wykorzystaniem specjalizowanego
oprogramowania

5. Analiza dynamiczna na ptaszczyznie fazowej, portrety fazowe i stateczno$¢ ruchu

6. Symulacja cyfrowa dynamiki petnego systemu napedowego

7. Symulacja cyfrowa dynamicznych naprezen w elementach ztozonego systemu mechanicznego

8. Hierarchizacja obcigzen dynamicznych elementéw systemu

Laboratorium:

1. Modelowanie dynamiczne uktadéw mechanicznych

2. Pomiar momentow bezwtadnosci bryt

3. Reakcje dynamiczne stafej osi obrotow bryt sztywnych

4. Dynamika uktadu o dwdch stopniach swobody

5. Redukcja momentéw bezwtadnosci do okreslonego punktu redukcji

Literatura podstawowa:

1. Cannon R.H. jr. ?Dynamika uktaddw fizycznych? WNT. Warszawa 1973 r.
2. Parszewski Z. ?Drgania i Dynamika Maszyn? WNT. Warszawa 1982 r.

3. Marchelek K. ?Dynamika obrabiarek? WNT. Warszawa 1974 r.

4. Dobry M.W. ?Optymalizacja przeptywu energii w systemie Czlowiek - Narzedzie - Podioze (CNP). Rozprawa habilitacyjna.
Seria ?Rozprawy? nr 330. ISSN 0551-6528, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan, marzec 1998 r.

Literatura uzupetniajaca:
1. GercE. W,
2. Wejc W. L.; Koczur A. E, Martynieniko A. M.

Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktady 15
2. Laboratorium 15
3. Przygotowanie do laboratorium 30
4. Przygotowanie do egzaminu 15
5. Egzamin 3
6. Omodwienie wynikow 2
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 80
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 35
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Zajecia o charakterze praktycznym

15

1
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